
Drones and Code

Тренінг з програмування дронів



Мета

Познайомити молодь з перспективним напрямком розвитку 
технологій, навчити застосовувати навички програмування 
на практиці. 

Програма події розповідає про види безпілотних апаратів, 
їхню класифікацію, галузі застосування та навчає 
використовувати найпростіші алгоритми програмування.



Зміст

● Дрони Tello DJI
● Мова програмування Python
● Бібліотека DjiTelloPy
● Програмоване управління дроном

○ Робота з камерою дрона
● Tello + DjiTelloPy = полетіли!
● Підсумки



Будова дрону Ryzen(Dji) Tello

1. Пропелери
2. Мотори
3. Датчик положення
4. Камера
5. Кнопка живлення
6. Антени
7. Система візуального позиціонування
8. Батарея
9. USB порт

10. Захисні панелі



Можливості дрона Tello

● Звичайний та швидкі режими пілотування
● FPV
● Альтиметр, LED индикатор,WI-FI, відео 720P
● Фото 5 Мп (2592x1936)
● Дальність польоту 100 м
● Маса 80 г
● Макс швидкість 8 м/с
● Запас батареї 13 хвилин
● Можливість програмування (Python) 



Мобільні додатки для дрона Tello

Tello App

Tello EDU APP



Python
Інтерпретована об'єктно-орієнтована мова програмування 
високого рівня зі строгою динамічною типізацією

об'єктно-орієнтована, процедурна, функціональна та 
аспектно-орієнтована.

https://www.python.org/
https://www.python.org/
https://w3schoolsua.github.io/python/index.html#gsc.tab=0


Установка Python
● Зкачати установочний файл
● Відкрити файл
● Пройти майстер установки
● Перевірити версію встановленого інтерпретатора



Інтегровані середовища Python

PyCharm

VS Code

SublimeText

інші



Базовий синтаксис Python 1



Базовий синтаксис Python 2



Що таке DjiTelloPy?

● DjiTelloPy
● Tello SDK
● TelloPyGUI
● PyTello

DjiTelloPy - бібліотека python, яка 
забезпечує програмований доступ 
до можливостей управління дроном 
Tello через офіційний інтерфейс 
Tello API (application programming 
interface)

https://djitellopy.readthedocs.io/en/latest/tello/
https://github.com/dji-sdk/Tello-Python
https://github.com/micolous/tello-gui
https://github.com/hanyazou/TelloPy


Встановлення бібліотеки DjiTelloPy

Для встановлення 
бібліотеки необхідно 
запустити запропоновану 
команду в службовому 
терміналі операційної 
системи.

Або встановити відповідний 
пакет через інтегроване 
середовище 
програмування.



Умови програмованого з’єднання з Tello

● Наявність комп’ютера
● Встановлено інтерпритатор Python
● Встановлено бібліотека DjiTelloPy
● Створено проект/файл запуску python-коду
● Наявність написаного коду в файлі
● Заряджена батарея живлення дрону Tello
● Наявне з’єднання ПК та дрона через 

мережу Wi-Fi



Python-скрипт файл



Базові команди руху дрона
connect()  - з’єднання з дроном

takeoff()  - зліт дрона

land() - посадка дрону

move(‘напрямок’, X) - рух дрона у обраному напрямку на 
відстань Х, де Х від 20 до 500 см. Варіанти напрямку: up, 
down, left, right, forward, back

flip(‘напрямок’) - сальто дрону у заданому напрямку. 
Варіанти напрямку: l (left), r (right), f (forward) or b (back)

  



Додаткові команди руху дрона
rotate_clockwise(Х) - повернутися по часовій стрілці в межах від 1 
до 360 градусів

rotate_counter_clockwise(Х) - повернутися проти часової стрілки в 
межах від 1 до 360 градусів

set_speed(Х) - встановити швидкість Х, де Х в межах від 10 до 100 
см/с

get_barometer(), get_height() - отримати поточну висоту польоту

get_battery() - отримати поточний стан батареї

Повний список команд тут. Додаткові поняття осей руху дрона

https://djitellopy.readthedocs.io/en/latest/tello/


Приклади проєктів

http://www.youtube.com/watch?v=agox4jir5C0
http://www.youtube.com/watch?v=IV78EfRoyOw
http://www.youtube.com/watch?v=ta_jd8ViUww
http://www.youtube.com/watch?v=t996D-jF2Rs
http://www.youtube.com/watch?v=k9NtYrxNCEo
http://www.youtube.com/watch?v=9CVCkOdPUI8


Підсумки та ресурси
● Python
● Python UA
● Python Zero UA
● PyCharm
● VS code
● DjiTelloPy

● Tello - оптимальний варіант 
FPV-дрону з можливістю 
програмування

● Scratch Blocky, Python ітд
● Фото та відео
●
● Об’єм батареї живлення 

хотілося б більше!)

https://www.python.org/
https://w3schoolsua.github.io/python/index.html
https://www.youtube.com/watch?v=BjmW8QQZ8Bg&list=PLOlyZEVllXBHso6SasmoJdNWVO63573RN
https://www.jetbrains.com/pycharm/download/
https://code.visualstudio.com/
https://djitellopy.readthedocs.io/en/latest/


Питання:



Дякую за увагу!



Командні завдання:

1 команда = 1 завдання

1 стрілка довжиною 1 м

Пукт 1 - старт дрона. Стартова висота 
дорівнює 2 м.

Пункти 2 та 4 - набір висоти ще додатково на 
2 метри

Пункти 3 та 5 - зменшення висоти на 2 метра

Кінець останньої стрілки маршруту - точка 
приземлення дрона!


